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Plataforma Articulada

CARACTERISTICAS

EINERE) Metrico Inglés
Méx. Altura de trabajo 16.30m 53ft 6in
Méx. Altura de la plataforma 14.30m 46ft 1in
Méx. Alcance horizontal 715m 23ft 6in
Altura méx. En punto de articulacién 6.55m 21ft 6in
Area despejada por encima y por abajo 7.89m 25ft 1in

Longitud total (replegada) @) 6.77m 22ft 3in
Longitud total (modo transporte) @ 515m 16ft 11in
Anchura total (replegada) @ 173m 5ft 8in
Altura total (replegada) @ 2.00m 6ft 7in
Tamano de la plataforma (largo x ancho) 1.45mx0.76m 4ft 9in x 2ft 6in
Giro de la canastilla 0 0
Distancia libre al suelo 0.20m 8in
Distancia entre ejes @ 2,00m 6ft 7in
Radio de giro (interior/exterior) 2.08m/3.30m 6ft 10in/10ft 10in
Neuméticos 17.5X6.75 17.5X6.75
Capacidad de carga maxima 230kg 507Ib
Méx. de ocupantes 2 2
Gradeabilidad 30% 30%
Velocidad de conduccion (replegada) 6.1km/h 3.8mph
Velocidad de conduccion (elevada) 11km/h 0.7mph
Maéx. Pendiente de trabajo X-3°/Y-3° X-3°/Y-3°

Rotacion de contrapeso 360 °Discontinuity 360 °Discontinuity

Rotacién de canastilla 180° 180°

Movimiento de pluma (jib) 130° 130°

Peso

Peso total 6700kg 14770lb

Bateria 48V/300Ah 48V/300Ah
Cargador 48V/35A 48V/35A
Tanque de aceite hidréulico 30L 7.9gal
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ESPECIFICACIONES

» Controles proporcionales con joystick

«  Bomba manual de seguridad

«  Horédmetro

«  Sensor de inclinacién

- Rotacion de 360° de la plataforma giratoria

- Plataforma autonivelante

» Balancin de direccién

- Cable de alimentacion de la plataforma

«  Neumaticos rellenos de espuma

» Direccioén en dos ruedas

- Dos ruedas motrices

- Sistema de deteccion de carga de la plataforma
» Sistema de proteccidn antiaplastamiento del operario
» Alarma de movimiento

. Bocina

« Estrobo intermitente ﬁ

« Cero emisiones if-‘* i
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